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Bescheinigung 



Die Siemens Aktiengesellschaft in Munchen/Deutschland hat eine Patentanmeldung unter 
der Bezeichnung 

„Automatisierungssystem mit Automatisierungsobjekten mit Verzeichnisstruktur und 
Verfahren zur Verwaltung von Automatisierungsobjekten in einer Verzeichnisstruktur" 



am 9. Marz 1999 beim Deutschen Patent- und Markenamt eingereicht. 

Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ursprunglichen 
Unterlagen dieser Patentanmeldung. 




Die Anmeldung hat im Deutschen Patent- und Markenamt vorlaufig die Symbole 
G 05 B und G 06 F der International Patentklassifikation erhalten. 




Munchen, den 12. Mai 2000 
Deutsches Patent- und Markenamt 
Der Prasident 

Im Auftrag 




Aktenzeichen: 199 10 537.5 



A 91 61 

06.90 
11/98 
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Beschreibung 

Automatisierungssystem mit Automatisierungsobj ekten mit Ver- 
zeichnisstruktur und Verfahren zur Verwaltung von Automati- 
5 sierungsobj ekten in einer Verzeichnisstruktur 

Die Erfindung betrifft ein Automatisierungssystem, das min- 
destens ein Automatisierungsobj ekt aufweist. 

10 Ein derartiges Automatisierungssystem kommt insbesondere im 
Bereich der Automatisierungstechnik zum Einsatz . Ein derarti- 
ges Automatisierungssystem besteht in der Regel aus einer 
Vielzahl von einzelnen Automatisierungsobj ekten, die haufig 
eine hohe Abhangigkeit des Automatisierungsobj ekts vom je- 
15 weils verwendeten Engineeringsystem aufweisen. Dies hat zu- 
folge, daS haufig Automatisierungsobj ekte eines Hers tellers 
ein eigenes Engineeringsystem erfordern und nicht in anderen 
Systemen mit Automatisierungsobj ekten anderer Hersteller ver- 
wendbar s ind . 

20 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Automatisie- 
rungssystem anzugeben, das eine parallele und/oder verteilte 
Erstellung von Automatisierungslosungen ermoglicht. 

Diese Aufgabe wird durch Automatisierungssystem, das minde- 
stens ein Automatisierungsobj ekt aufweist gelost, mit einem 
Verzeichnis zur Speicherung von Objektnamen der Automatisie- 

x uuy sob j ekte, w o bei e inem Obj e ktnamen e in Verzeichn is e i nlrag 

zugeordnet ist, der erste Inf ormationsdaten als Verweis auf 
3 0 das Automatisierungsobj ekt , zweite Inf ormationsdaten als Be- 
schreibung der technologischen Funktionalitat und dritte In- 
formationsdaten als Beschreibung von Schnittstellen des Au- 
tomatisierungsobj ekts aufweist. 



Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, dafi bei bishe- 
rigen Losungen die Daten der Automatisierungslosung in der 
Regel in einer zentralen Datenhaltung wie einem Datenbank- 
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system abgelegt werden. Das Datenhaltungs system regelt dann 
den Zugriff verschiedener Benutzer auf die Daten. Dabei wird 
gewahrleistet, daS jeder Benutzer nur konsistente Daten sieht 
und von Anderungen anderer Benutzer isoliert wird. In der Re- 
5 gel geschieht dies dadurch, daS einem Benutzer exklusiven Zu- 
griff fur seine benotigten Daten gewahrt wird. In dieser Zeit 
sind diese Daten fur andere Benutzer nicht zum Bearbeiten 
verfiigbar. Daher hat diese Losung die folgenden Nachteile: 

• Kein paralleles Arbeiten: Benutzer konnen nur nacheinander 
10 die selben Datensatze bearbeiten. 

• Langsamer Austausch von Teilergebnissen: Ergebnisse werden 
fur andere Benutzer erst nutzbar, wenn die Daten durch den 
letzten Bearbeiter wieder freigegeben sind. 

• Kein gemeinsames Arbeiten: Mehrere Benutzer konnen nicht 
15 zusammen die gleichen Objekte bearbeiten und Zwischener- 

gebnisse austauschen. 

Die erf indungsgemafie Losung ermdglicht durch den speziellen 
Aufbau der Verzeichnisstruktur als Directory-Service den so- 
fortigen und f ortlauf enden Zugriff auf aktuell erstellte 
Teillosungen. Uber den Directory Service haben alle Entwick- 
ler Zugriff auf die aktuellen Teillosungen und Automatisie- 
rungsobjekte. Dadurch ergeben sich folgende Vorteile: 

• Paralleles Arbeiten: Benutzer konnen parallel die selben 
Datensatze bearbeiten, die fur unterschiedliche Aufgaben 
benotigt werden (z.B. Verschaltung und Parametrierung) . 

• Sofortiqe Verfiigbarkeit von Teilergebnissen: Ergebnisse 

werden schneller fur andere Benutzer nutzbar, nicht erst 
wenn die Daten durch den letzten Bearbeiter wieder 

3 0 freigegeben sind. 

• Gemeinsames Arbeiten: Mehrere Benutzer konnen zusammen die 
gleichen Objekte bearbeiten und Zwischenergebnisse austau- 
schen. 

• Verteiltes Arbeiten: Benutzer konnen (raumlich) verteilt 
3 5 arbeiten, mittels des Directory konnen sie ihre Arbeits- 

stande bei Bedarf immer wieder synchronisieren . 



20 
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Im folgenden wird die Erfindung anhand der in den Figuren 
dargestellten Ausf Qhrungsbeispiele naher beschrieben und er- 
lautert. 



5 Es zeigen: 

FIG 1 ein prinzipielle Darstellung eines Aufbaus einer 

Verzeichnisstruktur und seiner Eintrage und 
FIG 2 eine schematische Darstellung zur Nutzung der Ver- 

10 zeichniseintrage . 



FIG 1 zeigt ein prinzipielle Darstellung eines Aufbaus einer 
Verzeichnisstruktur und seiner Eintrage. Das Automatisie- 
rungssystem weist ein Verzeichnis V auf, in dem Objektnamen 
15 01.. On von Automatisierungsobjekten speicherbar sind. Jedem 

Objektnamen 01.. On ist ein Verzeichniseintrag zugeordnet, der 
ersten Inf ormationsdaten Oil fur einen Obj ekt-Verweis , zweite 
Informations faten 012 als Liste der im Automatisierungsobj ekt 
enthaltenen Module, dritte Inf ormationsdaten (013) zur Kenn- 
zeichnung von Schnittstellen-Daten und vierte Inf ormations- 
daten (014) mit Namen von Subkomponenten en thai t . 

Mit Hilfe der in Fig. 1 gezeigten Verzeichnisstruktur werden 
Verweise auf erzeugte (Teil- ) losungen und/oder Automatisie- 
rungsobjekte mit Beschreibungsdaten abgelegt. Wie in einem 
Telefonbuch kann uber den Namen des Objekts dann sein Verweis 
(i. e. seine Telef onnummer ) gefunden werden. 



Der Eintrag beinhaltet neben einem Verweis auf das eigent- 
3 0 liche Obj ekt eine Beschreibung seiner technologischen Funk- 
tionalitat durch die Liste der Namen der enthaltenen Module, 
eine Auflistung der Namen etwaiger Subkomponenten und eine 
Beschreibung seiner Schnitts telle, die es anderen Objek- 
ten/Werkzeugen ermoglicht, das so ref erenzierte Objekte zu 
3 5 benutzen. 
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FIG 2 eine schematische Darstellung zur Nutzung der Verzeich- 
niseintrage. Nach dem Erzeugen eines Objekts wird es zu be- 
stimmten Zeitpunkten im Directory als Eintrag 0E1 fur eine 
erstes Automatisierungsobjekt eingetragen. Danach ist es fur 
5 andere Benutzer/Werkzeuge sichtbar. Sie konnen dann uber den 
Namen einen Verweis auf das Objekt anfordern und dieses di- 
rekt bearbeiten bzw. kopieren. 

Das Eintragen bzw. Andern oder Entfernen eines Objekteintrags 
10 im Directory mufi nicht augenblicklich erfolgen. Auch hier 
gilt wieder die Analogie zum Telefonbuch: Selbst wenn ein- 
zelne Eintrage ungultig werden, laSt es sich als Ganzes noch 
benutzen. Diese Eigenschaft ist vor allem wichtig im Falle 
des verteilten Arbeitens, da so der Kommunikat ions auf wand 
15 minimiert wird. Ist ein Objekt noch im Directory, aber nicht 
mehr verfiigbar, so wird dies beim Versuch eine Kopie anzufor- 
dern, angezeigt. 

Zusammenfassend betrifft die Erfindung somit ein Automatisie- 
2 0 rungssystem, das mindestens ein Automatisierungsobjekt 1 auf- 
weist, mit einem Verzeichnis V zur Speicherung von Objektna- 
men 01.. On der Automatisierungsobjekte, wobei einem Objekt- 
namen 01.. On ein Verzeichniseintrag 0E1..0en zugeordnet ist, 
der ersten Inf ormationsdaten Oil als Verweis auf das Automa- 
tisierungsobjekt, zweite Inf ormationsdaten 012 als Beschrei- 
bung der technologischen Funktionalitat und dritte Inf orma- 
tionsdaten 013 als Beschreibung von Schnittstellen des Auto- 
matisierungsobjekts aufweist. Hierdurch ergibt sich ein so- 
fortiger und f ortlauf ender Zugriff auf aktuell erstellte 
30 (Teil-)Losungen, so daS eine paralles und/oder verteioltes 
Arbeiten an Automatisierungsobj ekten moglich ist. 
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Patentansprtiche 



1. Automatisierungssystem, das mindestens ein Automatisie- 
rungsobj ekt (1) aufweist, mit einem Verzeichnis (V) zur Spei- 

5 cherung von Ob j ektnamen (01.. On) der Automatisierungsobj ekte, 
wobei einem Objektnamen (01.. On) ein Verzeichniseintrag 
(OEl-.Oen) zugeordnet ist, der erste Inf ormationsdaten (Oil) 
als Verweis auf das Automatisierungsobj ekt , zweite Inf orma- 
tionsdaten (012) als Beschreibung der technologischen Funk- 
10 tionalitat und dritte Inf ormationsdaten (013) als Beschrei- 
bung von Schnittstellen des Automatisierungsobj ekts aufweist. 

2. Automatisierungssystem nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

15 daS der Verzeichniseintrag (0E1) vierte Inf ormationsdaten 

(014) zur Auflistung der Namen von Subkomponenten des Automa- 
tisierungsobj ekts aufweist . 



20 




3. Automatisierungssystem nach einem Anspruche 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

daJS das Automatisierungssystem Mittel zum automatischen Ein- 
trag eines Automatisierungsobj ekts in das Verzeichnis (V) . 

4. Automatisierungssystem nach einem Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

daS das Automatisierungsobj ekt nach erfolgtem Eintrag in das 
Verzeichnis (V) fur andere Benutzer und/oder Werkzeuge sicht- 
bar ist, wobei tiber den Namen des Automatisierungsobj ekts ein 
Verweis auf das Automatisierungsobj ekt angefordert werden 
3 0 kann . 



5. Automatisierungssystem nach einem Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, 



6 

da£ das Automatisierungssystem Mittel aufweist, die anzeigen, 
da£ ein Automatisierungsobj ekt nicht mehr verfugbar ist und 
daS eine Kopie des Objekts erstellt wird. 
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Zusammenf assung 

Automatisierungssystem mit Automat is ierungsobjekten mit Ver- 
zeichnisstruktur und Verfahren zur Verwaltung von Automat i- 
5 s ierungsobjekten in einer Verzeichniss truktur 

Die Erfindung betrifft ein Automatisierungssystem, das minde- 
stens ein Automat is ierungsobj ekt (1) aufweist, mit einem Ver- 
zeichnis (V) zur Speicherung von Objektnamen (01.. On) der Au- 
10 tomatisierungsobjekte, wobei einem Objektnamen (01.. On) ein 
Verzeichniseintrag (OEL.Oen) zugeordnet ist, der ersten In- 
formationsdaten (Oil) als Verweis auf das Automat is ierungs- 
obj ekt, zweite Inf ormationsdaten (012) als Beschreibung der 
technologischen Funktionalitat und dritte Inf ormationsdaten 
5 (013) als Beschreibung von Schnittstellen des Automatisie- 
rungsobjekts aufweist. Hierdurch ergibt sich ein sofortiger 
und fortlaufender Zugriff auf aktuell erstellte (Teil-)Lo- 
sungen, so daS eine paralleles und/oder verteioltes Arbeiten 
an Automat is ierungsobjekten moglich ist. 

0 



FIG 1 
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Fig. 2 



